Pfehled majetku a zafizeni pofizenych v ramci projektu ¢. €Z2.01.1.02/0.0/0.0/16_092/0008978:
"Vyzkumna platforma pro pokrocilé robotické technologie"

Nazev polozky - VIK BRNO: Robotické pracovisté pro obrabéni

Robot KUKA KR 120 R2700 extra HA, otocny stl KUKA DKP 400

Bezpecnostni oploceni kolem buriky TROAX

Eektrovreteno HSD ES951

Kalibracni systém TCP robotu LEONI

Frekvencni méni¢ S&B pro HSD vieteno

Odjehlovaci pneumatické nastroje pro robotické aplikace Mannesmann Demag

2ks mobilni pracovni stanice DELL

Informacni cedule povinné publicity

Strojni dodavka pro pracovisté Brno: zasobnik nastrojd, uchopovaci systém, stand pro externi nastroje, upinaci
deska

Elektroinstalace pro pracovisté Brno

v wvs

Nazev polozky - VIK Bezdécin: Robotické testovaci pracovisté Industry 4.0

Robot ABB IRB 6620

Robot FANUC R-2000iC/210F

Robot KUKA KR 240 R3330

Siemens SIMULATION UNIT PN256

Strojni doddvka pro pracovisté se tfemi roboty: pfipravky, koncové efektory, oploceni

Siemens Softwarové nastroje pro digitalni tovarnu a podporu CAD/CAM

Fronius systém pro obloukové svafovani

Thielmann systém pro Cisténi horaku

Amtru pneumaticka Uhlova bruska

Elektroinstalace pracovisté: dodavka kabell, montaz el. ZlabU, zapojeni pfipravki, dodavka hlavniho el.
rozvadéce a doddvka fidicich a komunikacnich komponent.

SICK komponenty pro safety (optické zavory, skener) a kamerovy inspekéni systém

Software RCS FANUC




